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Природний розвиток досліджень задач динаміки та керування 

рухом твердих тіл навколо нерухомої точки полягає в урахуванні тієї 

обставини, що тіла не є абсолютно твердими, а близькі до вказаних 

ідеальних моделей [1-2]. Необхідність аналізу впливу різних 

неідеальностей обумовлена зростанням вимог до точності 

розв’язування практичних задач космонавтики, гіроскопії та ін. 

Розглядаються керовані обертання динамічно симетричного 

твердого тіла з порожниною, заповненою в'язкою рідиною, при малих 

числах Рейнольдса. До точки на осі симетрії тіла прикріплена рухома 

точкова маса відносно малих лінійних розмірів. Вважається, що при 

відносному русі на точку діє повертальна пружна сила і сила опору, 

яка пропорційна квадрату швидкості (квадратичне тертя). На тверде 

тіло діє також дисипативний момент сил лінійного опору середовища.   

Досліджена задача квазіоптимального за швидкодією гальмування 

обертань динамічно симетричного твердого тіла з порожниною, 

заповненою рідиною великої в’язкості, і рухомою масою, яка з’єднана 

з тілом демпфером з квадратичною дисипацією, в середовищі з 

опором. В рамках асимптотичного підходу одержана усереднена 

система рівнянь, були проведені чисельні дослідження при різних 

початкових умовах та параметрах задачі, визначено час швидкодії  для 

прийнятих чисельних значень безрозмірних параметрів. Побудовані 

графіки зміни кінетичного моменту тіла і величин екваторіальної та 

осьової компонент вектора кутової швидкості квазітвердого тіла. 
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