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В доповіді розглядається наступна лінійна задача оптимального 

керування 

1( ) ( ) ( ), (0) (0), ( ) ( ),aDX t AX t u t X B X T B b       (1) 

де n nA R   - стала матриця ( )n n , t R  - час, ( )nX conv R , ( )DX t  - 

похідна Хукухари від множиннозначного відображення 

( ) : ( )nX R conv R  , nu R  - вектор керування такий, що 1iu  , 1,i n , 

 ( ) :n
rB c x R x c r     - куля радіуса 0r   з центром в точці nc R , 

1a  . 

Теорема. Якщо ( )rank A n , то задача оптимального керування (1) 

має оптимальний розв’язок * *( , )T u  та  
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 , min  - мінімальне сингулярне число матриці A , 

i iy b b , 
1 1 1

min min( ) ( )i i i ia a y b y       
, max max{ }j ia a a  , 

1
min ( 1)j jb a  , 

1 1
min min( ( )( )i j j j i ib a a y b y y b        , i j , 1,i n . 


